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. Odbidr robo6t budowlanych.

. Rozliczenie robét.
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1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).

Przedmiotem opracowania jest projekt budowy linii elektroenergetycznej niskiego napigcia oswietle-
nia ulicznego - fragment w pasie drogi powiatowej nr 1785B Mielnik — Metna - Adamowo w miejscowosci
Adamowo Gm. Mielnik. Jest to odcinek drogi powiatowej z asfaltowg jezdnig bez chodnikéw. Przy drodze
sa zlokalizowane budynki jednorodzinne oraz kaplica katolicka.

Inwestor: Gmina Mielnik ul. Piaskowa 38, 17-307 Mielnik

1.2. Przedmiot i zakres robét.
Zamoéwienie obejmuje budowe sieci oswietlenia ulicznego w zakresie:
1. Montaz linii kablowej nN YAKXS4x25mm? o$wietlenia ulicznego - 281(329)m

2. Montaz stupow stalowych o wysokosci 9m z oprawami LED 5400 Im — 8szt

1.3. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.
Roboty towarzyszace:
- wytyczenie geodezyjne linii 1 wskazanie urzadzen podziemnych,
- transport materiatow,
- czynno$ci zwigzane z zajeciem pasa drogowego na czas wykonywania robot,
- utrzymanie w porzadku stanowiska roboczego,
- czynno$ci zwigzane z utrzymaniem stanowiska roboczego,
- wykonanie niezb¢dnych zabezpieczen bhp na stanowiskach roboczych oraz wywieszenie
znakow informacyjno-ostrzegawczych wokot strefy zagrozenia,
- wygrodzenie i skuteczne zabezpieczenie terenu budowy i terenu na ktorym moze wystapi¢
zagrozenie dla 0sob postronnych
- czynno$ci zwigzane z likwidacja stanowiska roboczego.

1.4. Informacje o terenie budowy i okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepuja-
co:

1.4.1. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa — ochrona czgsci przewodzacych, dostepnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktoceniowych.

1.4.2. Oprawa oswietleniowa — urzadzenie stuzace do rozdziatu , filtracji i przeksztatcania strumie-
nia $wietlnego wysylanego przez zrodto Swiatta, zawierajace wszystkie niezbedne detale do przy-
mocowania i1 potaczenia z instalacja elektryczna.

1.4.3. Przewod AsXSn — przewdd wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, przeznaczony do zawieszenia na stupach, kabel YAKXS — przewod wielozytowy
izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, przeznaczony do ukladania w
zliemi.

1.4.4. Szafa o$wietleniowa — urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajgce instalacje
o$wietleniowe.

1.4.5. Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy
urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zadan i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

1.4.6. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania ro-
botami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7. Rejestr obmiarow — akceptowany przez inspektora inwestorskiego zeszyt ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyli-
czen, szkicoéw 1 ewentualnych dodatkowych zatacznikow.

1.4.8. Materiaty — przedmioty i urzadzenia niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskie-

go.



1.4.9. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi toleran-
cjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi tolerancjami, przyjmowany-
mi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.10.Polecenie inspektora nadzoru inwestorskiego — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez inspektora nadzoru inwestorskiego, w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projek-
towej.

1.4.12. Przedsigwziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuz-
nym) istniejacego potaczenia.

1.4.13.Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacjg, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.14. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.15. Slepy kosztorys — wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technolo-
gicznej ich wykonania.

1.4.16.Teren budowy obejmuje pas drogi wojewodzkiej nr 640 oraz drogi powiatowej nr 1785B
Mielnik — Metna - Adamowo w miejscowo$ci Adamowo Gm. Mielnik. Droga powiatowa posiada
asfaltowg jezdni¢ bez chodnikow. Przy drodze sg zlokalizowane budynki jednorodzinne oraz kapli-
ca katolicka. Jest to teren zabudowany z umiarkowanym nate¢zeniem ruchu pojazdow i pieszych.
1.4.17 Na terenie budowy wystepuje infrastruktura podziemna: sie¢ elektroenergetyczna kablowa
niskiego napigcia, sie¢ telekomunikacyjna, wodociag.

1.5.0rganizacja robot, przekazanie placu budowy.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z doku-
mentacja projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren bu-
dowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dokumenta-
cj¢ projektowa.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodnie z wyka-
zem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i ST.

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora nadzoru
inwestorskiego Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jed-
nym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru inwestorskiego, ktoéry dokona od-
powiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od od-
czytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z doku-
mentacja projektowa i ST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za
wartos$ci docelowe, do ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tole-
rancji. Cechy materiatow i elementdw projektowane;j linii o§wietleniowej muszag wykazywac zgod-



nos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumen-
tacjg projektowg lub ST i wplynie to na niezadowalajgcg jako$¢ elementow projektowane;j linii
oswietleniowej, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane po-
nownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu drogowego na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Przed przystapieniem
do robot Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego do zatwierdzenia uzgodnio-
ny z odpowiednim zarzadem drogi, organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji i zabezpie-
czenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji
ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezagco. W czasie wykonywania robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzagdzenia zabezpie-
czajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczen-
stwo pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapdr 1 znakow, dla kto-
rych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia
zabezpieczajace bgda akceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sp0sdb
uzgodniony z inspektorem nadzoru inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez inspektora nadzoru inwestorskiego tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wig-
czony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowacé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy do-
tyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ od przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé ucigzli-
wosci dla otoczenia, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w na-
stepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

a) lokalizacje bazy, warsztatu i magazynu,

b) §rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- Zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona Przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpo-
wiednie przepisy, na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazyno-
wych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposodb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabez-
pieczone przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo poprzez personel Wykonaw-

cy.



1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Wszelkie materiaty uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jed-
nostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja-tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac¢ zgodg¢ na uzycie tych materiatow od wlasciwych organow administracji panstwowej.

1.5.8. Ochrona wlasno$ci publicznej i prawnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable, itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe¢ czasowa dla wszel-
kiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen pod-
ziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ inspektora nadzoru inwestorskiego i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bez-
zwlocznie powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego i zainteresowane wladze oraz bedzie z
nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wyko-
nawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenia obciazen osi pojazdow.

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewo-
zie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bgda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy 1 Wykonawca be-
dzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczen-
stwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wyko-
nywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpo-
wiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprz¢t 1 odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osdb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;.



1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt 1 za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzy-
wane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia zakon-
czenia przez inspektora nadzoru inwestorskiego).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miej-
scowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypet-
nienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod
1 w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwo-
len 1inne odnos$ne dokumenty.

1.5.13. Kody CPV robot planowanych na budowie.

45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu;

45111230-9 Roboty w zakresie stabilizacji gruntu;

45112100-6 Roboty w zakresie kopania rowow;

45112310-1 Podsypywanie gleby;

45112330-7 Rekultywacja terenu;

45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych;
45232200-4 Roboty pomocnicze w zakresie linii energetycznych;
45316110-9 Instalowanie drogowego sprz¢tu oswietleniowego;
45314300-4 Ktadzenie kabli.

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45232210-7 Roboty elektryczne w zakresie linii napowietrznych nN
45317000-2 Inne instalacje elektryczne

2.WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW.
2.1. Zrédta uzyskania materialow.

Wykonawca ma obowiazek zastosowania materialdow zgodnie z zestawieniami montazowymi i
materiatowymi. W szczegolnosci dotyczy to typow opraw oswietleniowych. Zastosowane materiaty
muszg posiadac aprobaty techniczne i certyfikacji zgodnosci:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami tech-
nicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepiséw 1 dokumentow technicznych,

- deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskag Norma lub aprobatg techniczng w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy lub jeZeli nie s objete
certyfikacja na znak bezpieczenstwa.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu bu-
dowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.



2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wiasciwo$¢ do
robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawcg.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania ro-
dzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestor-
skiego 0 swoim zamiarze co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materiatu. Wybrany i zaakcep-
towany rodzaj materiatu nic moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody inspektora nadzoru inwestor-
skiego.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZAYN.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach inspektora nadzoru inwestorskiego w
terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy dla inspektora nadzoru inwestorskiego kopie dokumentoéw potwierdzaja-
cych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim za-
miarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji in-
spektora nadzoru inwestorskiego, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zastang przez inspektora nadzoru inwestorskiego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTOWYCH.

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktére nie wpty-
ng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wtasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslo-
nymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach inspektora nadzoru inwestorskiego w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ru-
chu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicz-
nych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie mogg byé
dopuszczone przez inspektora nadzoru inwestorskiego, pod warunkiem przywrocenia stanu pief-
wotnego uzytkowanych odcinkdéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodo-
wane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

Projekt przewiduje montaz 8 stupéw stalowych ocynkowanych o profilu zamknietym 0 konstrukcji lekkiej
energochlonnej 0 wysoko$ci 9m. Stupy oswietleniowe sa projektowane w poboczu drogi w odlegtosci od 4m
do 6m od jezdni. Projektowane stupy ustawié¢ na prefabrykowanych fundamentach Zelbetonowych o glebo-
kosci 1,2m.

Na projektowanych stupach zamontowac oprawy LED IP66 o strumieniu §wietlnym min. 5400lm w dru-
giej klasie ochronno$ci. Stupy o$wietleniowe bedg zasilane linig podziemng kablowg YAKXS4x25mm? z
istniejacego stupa nr 1/RPK-10. Kabel na stupie nr 1/RPK-10 do wysokosci min. 2,5m zabezpieczy¢ rurg
BE50. Kabel zamocowaé do stupa nr 1/RPK-10 przy pomocy uchwytow SO79.6. Zyte L1 projektowanego
kabla YAKXS4x25mm? podigczy¢ do przewodu o$wietleniowego AL25mm?, zyte PEN podigczy¢ do prze-
wodu PEN AL50mm? linii nN na stupie nr 1/RPK-10, dwie zyly L2 i L3 pozostang jako rezerwowe. Kable
pomigdzy poszczegdlnymi stupami utozy¢ w rowie kablowym na 10cm warstwie podsypki z piasku na gle-
bokosci 1,2m. Przejscia projektowanych kabli pod utwardzonymi wjazdami oraz pod drzewami wykona¢ w
rurach ostonowych SRS75 metoda przecisku. Na skrzyzowaniach z gazociagiem oraz wodociggiem kable
utozy¢ w rurach ostonowych DVK50. Na skrzyzowaniach lub w zbliZzeniach projektowanych stupow i kabli
elektroenergetycznych z gazociagiem lub wodociagiem prace ziemne wykona¢ recznie z zachowaniem
ostroznos$ci, w szczegdlnosci dotyczy to wykonywania rowow kablowych, uziemien oraz wykopow pod shu-
py.

Zachowac¢ nastepujace odleglosci od istniejacych urzadzen podziemnych:
minimalne odleglosci pionowe przy skrzyzowaniu projektowanych kabli:
- 30cm od sieci wodociagowej (powyzej wodociagu);
- 30cm od sieci gazowej (ponizej gazociagu);

minimalne odleglosci poziome projektowanych kabli przy zblizeniu:

- 50cm od wodociagu (zaleca si¢ zachowanie odlegtosci 100cm);

- 50cm od sieci gazowej.

Kable wprowadzi¢ do poszczegolnych stupoéw w rurach ostonowych gigtkich KR50 przez otwory w fun-
damentach stupoéw, podlaczenia wykonaé z zastosowaniem zlaczy stupowych TB-11. Konce kabli zabezpie-
czy¢ przed przenikaniem wilgoci przy pomocy ksztattek termokurczliwych AK4 6-35. Zasilanie opraw na
stupach wykona¢ przewodami YDY3x2,5mm?, ktore nalezy przeciggnaé wewnatrz stupow i podtaczy¢ do
ztaczek TB11 oraz do opraw. Oprawy w poszczegdlnych stupach zabezpieczy¢ wktadkami DO-1 2A.

Po utozeniu kabli zamocowa¢ na nich tabliczki identyfikacyjne, nasypa¢ na kable 10cm warstwe piasku,
nastepnie 30cm warstwg rodzimego gruntu, po zageszczeniu gruntu utozy¢ niebieska folie sygnalizacyjng i
rowy zasypa¢ do konca zaggszczajac grunt warstwami.

Kable ulozy¢ zgodnie z projektem trasy i norma N SEP-E-004.

Uziemienia.

W rowie kablowym 10 cm ponizej kabla utozy¢ bednarke uziemiajacg, projektowane stupy o$wietlenio-
we uziemi¢, Ry<10Q. Bednarke wprowadzi¢ przez otwory w fundamentach do stupéw i podiaczy¢ przewo-
dem LgYzol6mm? do zaciskow uziemiajacych w stupach. Przy istniejgcym shupie nr 1/RPK-10 oraz przy
projektowanym stupie nr 8/0 wykona¢ dodatkowe uziemienia pretowe z pretow ocynkowanych lub mie-
dziowanych o gl¢bokosci min. 6m, prety potaczy¢ ze soba bednarkg ocynkowang 25x4 przy pomocy odpo-
wiednich zaciskow krzyzowych, zaciski zakonserwowac wazeling techniczng i ostoni¢ folig. Bednarke uto-
zy¢ na glebokosci co najmniej 60 cm. Zachowac bezpieczna odlegto$¢ wbijanych pretow od istniejacych
urzadzen podziemnych.

W przypadku braku mozliwos$ci utrzymania w/w odleglosci nalezy zastosowac dodatkowe rury ostonowe
na projektowanych kablach.

Kable wprowadzi¢ do poszczegodlnych stupow w rurach ostonowych gietkich DVR50 przez otwory w
fundamentach stupow, podtgczenia wykonac z zastosowaniem zlgczek TB-1. Konce kabli zabezpieczy¢
przed przenikaniem wilgoci przy pomocy ksztattek termokurczliwych AK4 6-35.

Po utozeniu kabli uszczelni¢ przepusty rurowe o dtugosci wigkszej od 3m typowymi uszczelniaczami,
zamocowac na kablach tabliczki identyfikacyjne, nasypac¢ na kable 10cm warstwe piasku, nastepnie 30cm
warstwa rodzimego gruntu, po zageszczeniu gruntu ulozy¢ niebieska foli¢ sygnalizacyjna i rowy zasypac do
konca zageszczajac grunt warstwami.

Kable ulozy¢ zgodnie z projektem trasy i norma N SEP-E-004.

Na projektowanych stupach zamontowac¢ oprawy LED IP66 w 1II klasie ochronnosci o strumieniu $wietl-
nym min. 5400Im i mocy ok. 50W. Zasilanie opraw na stupach wykona¢ przewodami YDY3x2,5mm?, ktore



nalezy przeciggna¢ wewnatrz stupéw i podtaczy¢ do ztgczek TB-1. Oprawy w kolejnych stupach podtaczy¢
na przemian do faz L2 i L3 zasili¢ zabezpieczy¢ wktadkami DO-1 4A.

Oprawy oS$wietleniowe.

Zgodnie z norma” PN-EN 13201 Os$wietlenie drog ” z 2007roku, przedmiotowy odcinek drogi gminne;j
zostat sklasyfikowany pod wzgledem sytuacji oswietleniowej jako B2 oraz jako klasa o§wietlenia: MEW6d.
Wymagane parametry dla klasy MEW6d:

- $rednia luminacja nawierzchni Lér > 0,3cd/m?
- catkowita rownomierno$¢ luminacji Uo > 0,35 cd/m?
- wskaznik ol$nienia TI < 15%.

Obliczenia parametréw o§wietlenia wykonano dla oprawy o$wietlenia ulicznego w technologii
LED o strumieniu $wietlnym 5400lm. Przy zawieszeniu oprawy na wysokos$¢ 9 m, kacie ustawienia
15°, odlegtosci stupoéw od jezdni od 1,5 m, wysiegniku 1,5 m, odstgpie migdzy stupami ok. 35m
wszystkie parametry zostana spetnione.

Uzyte do realizacji modernizacji systemu o$wietlenia ulicznego, oprawy i zrodta §wiatta musza by¢ zgodne
z opracowang dokumentacja i spetnia¢ nastepujace nie gorsze minimalne parametry techniczne, uzytkowe i
fotometryczne:

Mozliwo$¢ montazu na wysiegniku ©50-60

Korpus oprawy wykonany, jako ci$nieniowy odlew aluminiowy,

Plaska szyba hartowana,

Budowa modutowa umozliwiajaca szybka wymine uktadu optycznego, oraz osprzetu elektrycznego,

Budowa oprawy dwukomorowa (komora lampy szczelnie oddzielona od komory osprzgtu),

Stopien szczelnosci [P66 dla obu komoér — termiczne rozdzielenie pomiedzy komora osprzetu a panelem

LED,

Oprawa wyposazona w system regulujacy ciSnienie w oprawie,

Plynna regulacja nachylenia kata oprawy w zakresie = 15 stopni,

Mozliwos¢ fizycznego odlaczenia komory optycznej oprawy w celach serwisowych, demontaz komory

optycznej musi nastepowaé oddzielnie od komory osprzetu elektrycznego,

Oprawa wyposazona w wewnetrzny radiatory rozpraszajacy ciepto emitowane przez diody LED,

Oprawa powinna by¢ wykonana zgodnie z wymogami normy - bezpieczenstwo fotobiologiczne lamp i

systemow lampowych PN-EN 62471:2010, oraz Dyrektywa RoHS nr: 2008/354//E,

Minimalny strumien §wietlny opraw LED nie mniejszy niz w dokumentacji projektowej,

Moc oprawy zgodna z dokumentacja projektowa,

Oprawy musza posiada¢ dostgpne bazy danych dla ogélnodostepnych programéw obliczeniowych,

Oprawa wyposazona w ogranicznik przepig¢ do ochrony zasilania zrodet §wiatta LED:

Temperatura barwowa oprawy ok. 5000K,

Skutecznos$¢ swietlna min. 100Lm/W

Trwatos¢ LED min. 80.000h

Oprawa musi posiada¢ roztacznik odcinajgcy napigcie w momencie otwarcia pokrywy osprzetu,

II klasa ochronnosci przeciwporazeniowej,

Oprawa musi posiada¢ deklaracj¢ zgodnosci CE, oraz ENEC,

Wykonawca inwestycji moze zastosowac stupy i oprawy oswietleniowe LED o rownowaznych parametrach.

Po montazu nalezy sprawdzi¢:

- doktadnos$¢ pionowego ustawienia stupow,

- prawidlowo$¢ ustawienia wysigegnika i opraw,

- jako$¢ potaczen kabli 1 przewodow,

- jako$¢ potaczen srubowych stupow, wysiggnikdéw i opraw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakosci.

Kontroli dokonuje inspektor nadzoru inwestorskiego. Po zakonczeniu prac montazowych i po
spelnieniu wszystkich wymaganych warunkéw Wykonawca uruchamia instalacje oraz wykonuje
proby, pomiary i prace wykonczeniowe.



Wykonawca jest zobowigzany przeprowadzi¢ proby i sporzadzi¢ z nich sprawozdania, zgodnie z
polskimi normami i innymi przepisami obowigzujagcymi w tym zakresie.

6.2. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przy-
padku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wy-
tyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru in-
westorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bada-
nia, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego.

Sieci 1 urzadzenia podczas montazu i/lub po ich zabudowie i podiaczeniu, a przez przekaza-
niem do eksploatacji nalezy podda¢ ogledzinom i probom, w celu sprawdzenia czy spetniajg sta-
wiane im wymagania.

Badania odbiorcze i okresowe powinny by¢ przeprowadzone przez osoby posiadajace wazne
uprawnienia kwalifikacyjne E do wykonywania prac kontrolno-pomiarowych.

Do wykonywania pomiardw instalacji i urzadzen elektrycznych nalezy uzywac przyrzadow
pomiarowych spetniajacych wymagania dotyczace kontroli metrologiczne;j.

Prace kontrolno-pomiarowe powinny by¢ zakonczone protokotem zawierajacym m.in. wyniki
pomiardéw, jak tez ocen¢ zgodnos$ci otrzymanych wynikéw z wymaganiami norm i przepisOw oraz
wnioski.

Nalezy uzywa¢ odpowiednich i bezpiecznych przyrzadéw pomiarowych, przyrzady nalezy
sprawdza¢ przed uzyciem i w razie potrzeby po wykonywaniu pomiarow.

Przed przystapieniem do pomiaru nalezy:
a) zapoznac si¢ z dokumentacja techniczng obiektu, w celu wyboru sposobu i metody badan,

b) okresli¢ kryteria oceny wynikow pomiarow,

c) oceni¢ doktadno$¢ pomiarow i przeanalizowaé mozliwo$¢ popetnienia uchybow pomiaro-
wych,

d) przeanalizowa¢ konieczno$¢ zastosowania wspotczynnikéw poprawkowych do wartosci
pomierzonych.

6.3. Zakres badan i pomiarow odbiorczych.
Badania i pomiary odbiorcze obejmuja:
1.0gledziny instalacji 1 zainstalowanych urzadzen elektrycznych, pod katem spetnienia wymagan
bezpieczenstwa.
2.Proby i1 pomiary parametréw technicznych instalacji, zgodnie z norma PN-IEC 60364-6-61 ,,Insta-
lacje elektryczne w obiektach budowlanych” oraz PN-EN 13201-2:2007 ,,O$wietlenie drog publicz-
nych”.
Ogledziny nalezy wykona¢ przed przystapieniem do prob, przy odtaczonym zasilaniu.
Ogledziny przeprowadza si¢ w celu sprawdzenia instalacji 1 urzadzen, czy:

a) spetniaja wymagania bezpieczenstwa,

b) zostaty prawidtowo dobrane i zainstalowane,

C) nie majg uszkodzen pogarszajacych bezpieczenstwo,

d) posiadaja wlasciwy sposob ochrony przed porazeniem,

e) przewody neutralne i fazowe oraz zabezpieczenia i aparatura sa wlasciwie oznaczone,

f) maja zapewniony dostep do urzadzen dla wygodnej obstugi, konserwacji i napraw.
Zakres prob odbiorczych:

a) proba ciaglosci przewodow ochronnych,

b) pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej,

C) sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania,

d) pomiar rezystancji uziemienia,

e) pomiar parametréw oswietlenia,

f) probe dziatania,



g) pomiar spadkow napigcia.
Prace pomiarowo-kontrolne powinny by¢ zakonczone sporzadzeniem protokotu.
Protokot powinien zawierac:

a) ogolna charakterystyke obiektu badan,

b) informacje o wykonujacych pomiary,

C) rodzaj badan,

d) dane o metodzie pomiarow i dane uzytych przyrzagdéw pomiarowych,

e) opis warunkoéw przeprowadzenia badan,

f) tabelaryczne zestawieniec wynikow badan i ich ocene,

g) szkice rozmieszczenia badanych urzadzen, uziomow i obwodow instalacji,

h) date wykonania badan,

i) wnioski i zalecenia wynikajace z pomiarow.
Protokoty nalezy sporzadzi¢ zgodnie z przyjetymi wzorami. Prace pomiarowo-kontrolne moga wy-
konywa¢ wytacznie osoby posiadajace aktualne swiadectwa kwalifikacyjne.
Odbidr instalacji elektrycznej powinien odbywac si¢ komisyjnie 1 by¢ zakonczony protokotem ba-
dan odbiorczych. Protokoty z wszystkich kontroli i badan powinny by¢ zalacznikiem do wpisu w
ksigzce obiektu budowlanego zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewnetrznych i Admi-
nistracji z 19.10.1998r. w sprawie ksigzki obiektu budowlanego (Dz. U. Z 1998r., nr 135 poz. 882).

6.4. Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor nadzoru inwestorskiego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami tech-
nicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepiséw o dokumentdéw technicznych,

b) deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z Polska Norma lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certy-
fikacja okreslong w pkt. a) 1 ktore spetniajg wymogi ST.

W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej ce-
chy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ra-
zie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan be-
da dostarczone przez Wykonawce inspektorowi nadzoru inwestorskiego. Jakiekolwiek materia-
ty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpie-
czonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentoéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy begda zawsze dostepne dla inspektora nadzoru inwestorskiego 1 przed-
stawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja pro-
jektowa, ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru inwestor-
skiego o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne
dane zostang poprawione wg instrukcji inspektora nadzoru inwestorskiego na pismie.



Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatno-
§ci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wyko-
nawce 1 Inzyniera.

7.2. Czas wykonywania obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.
8.1. Rodzaje odbioru robdét.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czeSciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jako$ci wy-
konywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Odbioru robot
dokonuje inspektor nadzoru inwestorskiego.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy
1 powiadomienia o tym fakcie inspektora nadzoru inwestorskiego. Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych
zakryciu ocenia inspektor nadzoru inwestorskiego na podstawie dokumentow zawierajacych kom-
plet wynikéw badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projek-
towa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior cze¢sSciowy.

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgécio-
wego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje
inspektor nadzoru inwestorskiego.

Odbior ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakos$ci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomie-
niem na pi$mie o tym fakcie inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbidr ostateczny robot nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez inspektora nadzoru
inwestorskiego zakonczenia robdt i przyjecia dokumentdw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Od-
bioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci inspekto-
ra nadzoru inwestorskiego 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakos$ciowej
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i ST.



8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru osta-
tecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
- protokoty odbioréow czesciowych — jesli beda sporzadzane,
- dokumentacje¢ powykonawczg, z naniesionymi zmianami w czasie budowy, w 2 egzempla-
rzach,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,
- protokoty z badan i pomiarow,
- instrukcje obstugi 1 konserwacji urzadzen,
- geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robdt 1 sieci uzbrojenia terenu,
Przy odbiorze koncowym nalezy w szczeg6lnosci skontrolowac:
- uzycie wlasciwych materiatéw i elementow urzadzenia,
- prawidlowos¢ wykonanych polaczen,
- poprawno$¢ wykonanych pomiarow i prob, zgodnie z pkt 6.2.,
- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacja techniczng.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, jezeli wszystkie po-
miary, badania i kontrole daly wyniki pozytywne.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie be-
da gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego rob6t. Termin wykonania robot poprawkowych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwier-
dzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny
bedzie dokonany na podstawie oceny z uwzglednieniem zasad opisanych w pkt. 8.4. ,,0dbior osta-
teczny robot”.

9. ROZLICZENIE ROBOT.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) po-
dana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozy-
cji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na
jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w ST 1 w dokumentacji projektowe;.

Podstawe ptatnosci stanowi wazny protokot odbioru 1 obmiar robdt, zgodnie z zawarta umowa.

8. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. Dokumentacja projektowa wykonana przez projektanta: mgr inz. Piotra Putko.

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane z p6zniejszymi zmianami i dokumentami zwigzanymi.

3. PN-EN 13201-1 O$wietlenie drog. Czes¢ 1: Wybor klas o$wietlenia.

4. PN-EN 13201-2: 2007 Oswietlenie drog publicznych.

5. PN-88/E-08501 Urzadzenia Elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

6. PN-EN 6043-5:2002 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.

7. PN-EN 60598-2-3: 2003(U) Oprawy o$wietleniowe drogowe i uliczne.

8. Norma PN-E-05100-1:1998 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.

9. Norma N SEP-E-004 2004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

10. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, pdz. 60 z pdzniejszymi zmianami t.j. Dz. U. z
2015 r. poz. 460.

10. Norma PN-76/E-05125 ,,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.”

9. Norma PN-IEC 60364 , Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”.

10. Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Prawo energetyczne

11. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamoéwien publicznych

12. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych.

13.  PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania



pomontazowych badan odbiorczych.

14. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

15. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie ksigzki obiektu budowlanego Dz.U. 2003
nr 120 poz. 1134

16. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 29 lipca 2004 r. w sprawie sposobu prowadzenia Kraj owego Wy-

kazu Zakwestionowanych Wyrobow Budowlanych

17. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdw deklarowania zgodnosci

wyrob6éw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym

18. Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 23 grudnia 2002 r. w sprawie sposobu nadawania i wykorzystywania zna-

ku zgodnosci z Polska Norma.

19. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 marca 2013 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy

urzadzeniach energetycznych- Dz.U. 2013 poz. 492.

20. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 20 lipca 2005 r. zmieniajace rozporzadzenie w sprawie szcze-
gotowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujace si¢ eksploatacja urzadzen.

21. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow tech-
nicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

22. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdélowych warunkéw technicznych
dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania
na drogach.

Budowe sieci realizowaé¢ w oparciu miedzy innymi o :

Literatura

1) Aktualne wytyczne do budowy systeméw elektroenergetycznych w PGE Dystrybucja S.A. Tom 4,5,6,7.

2) PN-EN 60865-1:2002 (oryg.) Obliczenia skutkéw pradow zwarciowych. Czeé¢ 1: Definicje i metody obliczania.

3) PN-EN 60909-0:2002 (oryg.) Prady zwarciowe w sieciach trdjfazowych pradu przemiennego. Czeéé 0: Obliczenia
pradow.

4) PN-E-04700: 1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadza-
nia po montazowych badan odbiorczych.

5) N SEP-E-001, wyd. 2013 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.

6) N SEP-E-003, wyd. 2006 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa. Linie pradu prze-
miennego z przewodami pelnoizolowanymi oraz z przewodami niepelnoizolowanymi.

7) N SEP-E-004 wyd. 2014 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

8) PN-E-05125:1976 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe - Projektowanie i budowa.

9) ,,Ochrona sieci elektroenergetycznych od przepieé” - opracowanie pod patronatem PTPiREE Poznan 2005 rok.

10) PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Cze$é 4-41: Ochrona dla zapewnienia bezpie-
czenstwa - Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

11) PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Cze$¢ 5-54: Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego - Uziemienia, przewody ochronne i przewody potaczen ochronnych.

12) PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia bezpie-
czenstwa - ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi

13) PN-HD 60364-5-559:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Cze$é 5-55: Dobér i montaz wyposa-
zenia elektrycznego — Inne wyposazenie — Sekcja 559: Oprawy o$wietleniowe i instalacje o§wietleniowe

14) PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Cze$¢ 6. Sprawdzanie.

15) PN-IEC 60364-7-714:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji — Instalacje o$wietlenia zewngtrznego

16) PN-S-02205:1998 Roboty ziemne. Wymagania i badania. W zakresie punktu 2.11.4 — Zasypki wykopow na insta-
lacje (przewody, kable)

17) PN-E-04700:1998 PN-E-04700/Az1:2000 Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych -
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych



