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D.05.01.03.22 NAWIERZCHNIAZWIROWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych (STWiIORB)
Przedmiotem niniejszej szczegoétowe] specyfikacghtécznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zagianych z wykonywaniem nawierzchiwirowej w ramach:
modernizacji — remontu drogi dojazdowej do gruntéwrolnych
wsi Tokary

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczego6towa specyfikacja techniczna wykonaniakiad robdét budowlanych stanowi dokument przetargow
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gash.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonywaniem
nawierzchnizwirowej z kruszywa naturalnego.

Nawierzchng zwirowa maozna uktada na:
— podiazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest tongnorzepuszczalny - dwuwarstwowo,
— warstwie odsczapcej, w przypadku gdy podiem jest grunt nieprzepuszczalny - dwuwarstwowo.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niesimych, ktdrej warstwécieralna jest wykonana
Z mieszankizwirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe aszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélnekt fo.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganialngbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav STWIORB D-M-00.00.00
~“Wymagania ogéine” pkt 2.

2.2. Materiaty do nawierzchnizwirowych
Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszgmwinna miéci¢ si¢ w
granicach krzywych obszaru dobrego uziarnieniaapgdh na rys. 1. Sktad ramowy uziarnienia podartablcy 1.
Kruszywo naturalne ayte do mieszankiwirowej powinno spetni@wymagania normy PN-B-11111 [2] i PN-B-
11113 [3], a ponadto wskiaik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki oaumieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalne] roégskizwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa lub warstwa warstwa dolna nawierzchni dwuwarstwowej
kwadratowych sita goérna nawierzchni dwuwarstwowej
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszawaowych
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdInkt .

3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchuivirowej powinien wykazé sie mazliwoscia korzystania z

nastpujacego spretu:

koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru
spycharek, rowniarek lub sgta rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputdania, rozktadania, profilowania,

sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brortglerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarek do
wymieszania mieszanki optymalnej,

przewanych zbiornikoéw na wogldo zwikzania mieszanki optymalnej, wypasaych w uradzenia do réwnomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,

walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowychkléch i srednich,
walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagoélne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed

zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernysuszgniem i zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DVB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtga

Podiaze gruntowe pod nawierzchkniwirowa powinno spetnia wymagania okrdone w STWIORB D-04.01.01
~Koryto wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@”.

Podiaze powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnggprzez utéenie warstwy
odsiczapcej z piasku o wskaiku wodoprzepuszczalda wickszym od 8 m/dody wedtug zasad okélnych w STWIORB
D-04.02.01 ,Warstwy odgzapce i odcinajce”.

Grubd¢ warstwy ulepszonego podia, jezeli nie zostata okidona w dokumentacji projektowej, powinna wynosi
15 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej
5.3.1.Projektowanie sktadu mieszankwirowej
Projekt skladu mieszanki powiniendogpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszainkirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagaodanych w punkcie 2.2,
¢) wilgotnos¢ optymalra mieszanki okrdona wg normalnej préby Proctora, zgodnie z neiAiN-B-04481 [1].
5.3.2.0dcinek prébny

Wymagania dotyeze wykonania odcinka prébnego podano w STWIORB D-DB® ,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogolne” pkt 5.3.
5.3.3.Wbudowanie i zagszczanie mieszankivirowej

Mieszankazwirowa powinna b¥§ rozktadana w warstwie o jednakowej gré&io przy wyciu rowniarki. Grubéé
roztozonej warstwy mieszanki powinnabtaka, aby po jej zagzczeniu oagnieto grubaé projektowan, tj.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padiaulepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kadej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagtgruntowym lub warstwie odszapcej) od 10 do 16 cm.

Mieszanka po rozi@niu powinna b§ zagszczona przégiami walca statycznego gtadkiego. Zsgrzanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpdcgie od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podinymi,
czesciowo naktadajcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgalezpocaé¢ od
dolnej kravedzi i przesuwa pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi. Zag:szczenie
nalezy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy nieojestkrélony, do
osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszegozn®,98 zagszczenia maksymalnego, okanego wedtug normalnej
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-77/8921[6].

Wilgotnas¢ mieszankizwirowej w czasie zagzczania powinna iyrowna wilgotnéci optymalnej. W przypadku
gdy wilgotng¢ mieszanki jest wisza 0 wecej niz 2% od wilgotndci optymalnej, mieszarknalezy osuszy w sposob
zaakceptowany przezdyniera, a w przypadku gdy jestzaza 0 wgcej niz 2% - zwilzy¢ okreslona iloscia wody. Wilgotnaé
mozna badéa dowolm metod, (zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

Jeeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kada warstwa powinna Bywyprofilowana i
zagszczona z zachowaniem wymogow jakzefy

5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinnaébpielegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni natg db&, aby byla ona stale wilgotna, zraszajp woda ze zbiornikdw przewinych.

Nawierzchnia powinna ldyrbwnomiernie zajedzana (dogszczana) przez samochody na catej jej sz&mkav
okresie 2 tygodni, w zwiku z czym zalecasprzektadanie ruchu nande pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajce s& wklesniecia po okresie piegnacji wyrdwnuje s kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomacoskardéw. Wczesne wyréwnanie widie¢ zapobiega powstawaniu wybojow.zéé mimo tych
zabiegow tworz sie wyboje, uszkodzone miejsca natewycia¢ pionowo i usuné¢, dosypa Swiezej mieszankizwirowe;j,
wyprofilowa¢ i zag:$ci¢ wibratorem plytowym lubegcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania logd pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do rob6t
Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do produkcji
mieszankizwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i wigiwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej nawierzchavirowej podaje tablica 2.
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Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. WyszczegOblnienie bada Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiaréw

1 | Uksztattowanie osi w planie co 100 m oraz w pgack gtéwnych tukéw poziomych

2 | Rzdne wysokéciowe co 100 m

3 | Réwndg¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

4 | Réwnd¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 | Spadki poprzeczne 10 pomiaréw na 1 km oraz w fachk gtdwnych tukow

poziomych

6 | Szerokét 10 pomiaréw na 1 km

7 | Grubg¢ 10 pomiaréw na 1 km

8 | Zagszczenie 1 badanie na 608 mawierzchni

6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni
Os nawierzchni w planie nie nie byt przesunita w stosunku do osi projektowanej a:egj niz £ 5 cm.

6.3.3.Rzedne wysokéciowe
Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno bwieksze ni +1
cmi-3cm.

6.3.4.Réwna¢ nawierzchni
Nierowndci podtwne nawierzchni naky mierzy¢ tata 4-metrova, zgodnie z norm BN-68/8931-04 [5].
Nierébwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fata. Nierébwndci nawierzchni nie powinny przekraéza5 mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukamlvinny by zgodne z dokumentacprojektova z tolerancy
+ 0,5%.

6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni
Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i +10 cm.

6.3.7.Gruba¢ warstw
Grubg¢ warstw naley sprawdzé przez wykopanie dotkdéw kontrolnych w polowie sZexei nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétianie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadza na podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw wykgohnco
najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgdgdhaykonanych elementéw odwodnienia z dokumentpopjektova.
Pochylenie niwelety dna rowéw najesprawdzéa co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli odchylespadkéw od
spadkow projektowanych nie powinnoébwicksze nk + 0,1%, przy zachowaniu zgodimd z projektowanymi kierunkami
odprowadzenia wod.

6.5. Zag:szczenie nawierzchni
Zagzszczenie nawierzchni nale bad@ co najmniej dwa razy dziennie, z tyree maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyrio800n?f. Kontrok zag:szczenia nawierzchni mana wykonywa
dowolm metod,.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M-0@0 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchimiirowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows, STWIORB i wymaganiami kiyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysgee podstawy ptatrici podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoln&t .
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— o0znakowanie roboét,

— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpgodtaza gruntowego lub warstwy ogtzapcej,

— dostarczenie materiatow,

— dostarczenie i wbudowanie mieszariiirowej,

— wyréwnanie do wymaganego profilu,

— zag:szczenie poszczegoélnych warstw,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj.

Zgodnie z dokumentacj projektow g roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchniwirowej wynosza:
— nawierzchniazwirowa z kruszywa naturalnego rozcietanego mechanicznie gr. 20 cm 14875,50 m2

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-B-04481
PN-B-11111
PN-B-11113
BN-64/8931-01
BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

ogakrwbdE

Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni drogowycliwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie sska piaskowego

Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.



