D.07.02.25.01 ZNAKI PROWADZACE JAKO ZABEZPIECZENIE PRZY PRZEPUSTACH.

1.Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB)
Przedmiotem Szczegétowej Specyfikacji Technicafgkonania i Odbioru Robét Budowlanych wymagania dotyexe
wykonania i odbioru Robot zazanych z ustawieniem stupkéw prowadygch w ramach:

modernizacji — remontu drogi dojazdowej do gruntéwrolnych

wsi Tokary

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Szczego6towa Specyfikacja Techniczna Wykonania ii@dbRob6t Budowlanych jest stosowana jako dokumezgtprgowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robo6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w n/n STWIORB dotycastawienia stupkéw prowageych jako zabezpieczenie przy przepustach i
tukach.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamiodanymi w
STWIORB D.M.00.00.00 "Wymagania ogélne".

1.5. Ogodlne warunki dotycace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jekih wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj Projektovs, STWIORB i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wymagania og6lne dotygze Robét podano w STWIORB D.M.00.00.00 'Wymaganiarmgol

2.MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy ustawianiu stupkéwvpadzicych s

- slupki prowadze mocowane w sposob zapewmigjstateczn& w obu kierunkach
- elementy odblaskowe,

- farby.

3. WYMAGANIA OGOLNE

Typ stupka prowadego (U-1a,) powinien ldyzgodny z podanym w projekcie organizacji ruchowmien by zgodny z
Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie szczegétowych warunkéw techniczngin
znakéw i sygnatdw drogowych oraz wizer bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanidnogach”
Stupki prowadzce powinny mié w przekroju ksztait trapezu. Dopuszczasbsowanie stupkéw o innym ksztatcie
przekroju (np. wypukte, dwuwypukte, ptaskie) po sisniu zgody Zamawiggego.

Wysokas¢ stupka prowadcego powinna wynosiokoto:

- 100 cm dla stupka U-1a przymocowanego nai@aehni pobocza,

Stupki prowadzce mog by¢ wykonywane z tworzyw sztucznych, jak polichlorekayu, polietylen, kopolimery itp.
Wymagania co do zachowania stupka w czasie kolizji (najechania samochodutmgek) powinny by okreslone w
specyfikacji producenta, przy czym stupek, w zatéci od materiatu gytego do jego produkcji, nie by, np.:

- uchylny standardowy, z odchyleniem od pionul8d%, powracagy czsciowo do pozycji pionowej,

- samopionuicy, z odchyleniem od pionu do 3 %, wielokrotnie samynnie powracagy do pozycji pionowej

Na stupkach powinny iyumieszczone elementy odblaskowe progtiod lub réwnolegtoboczne o szerdkb4 cm i
wysokasci 20 cm barwy czerwonej po stronie czotowej stupkarwy biatej po stronie tylnej w stosunku do jeadzajacego
pojazdu.

4. SPRZAET
4.1 Wymagania ogolne dotyczce spratu
Wymagania ogoélne dotygeze sprztu podano w STWIORB D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

5. TRANSPORT
5.1. Ogdlne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D.M.00.00.00 "Wyméamgagoine".

5.2. Transport stupkéw
Znaki prowadzce naley przewozé transportem samochodowym na miejsce wskazane praestora.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D(M)- 00.00.00 ,, Wymagaagdine ”.

6.2. Kontrola jakosci rob6t zwigzanych z ustawieniem znakéw hektometrowych
Sprawdzanie jakai robét polega na technicznej i wizualnej ocenientezu znakéw prowadgych, tj.zgodnéé ze stad
organizacj ruchu drogowego i wskazaniami Inspektora Nadzmrzy zachowaniu wymagazawartych w pkt.3 SST.



7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarova robét zwazanych z ustawieniem znakdéw prowachzch jest 1 szt ( sztuka ) .

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB .M.00@0Mymagania ogolne™.
Roboty obgte niniejsa SST obejmuj:

-odbior ostateczny, zgodnie z zasadami podanyml WI®RB D.M.00,00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnag¢ za | szt ustawionego znaku hektometrowego zostdok®nana na podstawie obmiaru i oceny jak&Robdt w
oparciu o0 pomiar.

Cena jednostkowa wykonania Rob6t obejmuje:

-zakup i transport stupkow,

-wyznaczenie miejsca przeznaczonego do ustawiempédaw,

-ustawienie stupkow,

-uporzdkowanie terenu.

Zgodnie z dokumentacj projektow g roboty zwigzane z ustawieniem znakéw prowadgych obejmuja:
8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB .M.00M0Mymagania ogdlne".
Roboty obgte niniejsa SST obejmuj:
-odbiér Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
-odbior ostateczny, zgodnie z zasadami podanymlWI®RB D.M.00,00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za | nf rozebranej nawierzchni brukowcowej, zostanie dak@anna podstawie obmiaru i oceny j&tidRob6t w
oparciu 0 pomiar.

Cena jednostkowa wykonania Rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki przepustéw z rur betonowych:

-wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiorki

-rozebranie przepustow i podbudowy,

-zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki.

-uporzidkowanie terenu rozbidrki.

Zgodnie z dokumentacy projektow g roboty zwigzane z ustawieniem znakéw prowadgych obejmuja:
- ustawienie znakéw prowadgcych jako zabezpieczenie przy przepustach 12,6n



